RoboX

Zaman kisiti: 1 sn
Memory kisiti: 128 MB

Kalabalik Teknovil sehrinde, RoboX adli bir teslimat robotuna énemli paketlerin gesitli depolar
arasinda tasinmasi gorevi veriliyor. Sehir, N depodan olusur ve RoboX, depo 1'den baslayip
depo N’ye kadar olan her depoyu sirayla ziyaret etmelidir.

Ancak RoboX, teslimat rotasini optimize etmek icin K adet depoya kadar atlamasina olanak
taniyan gelismis bir navigasyon sistemi ile donatiimistir. Teslimatta ilk ve son depolarin, yani
depo 1’in ve depo N’nin atlanmasina izin verilmez.

Amaciniz, 0 ile K arasinda (sinirlar dahil) depo atlama segenedi géz 6nine alindiginda,
RoboX'un almasi gereken minimum mesafeyi bulmaktir. Burada (x1, y1) ve (x2, y2)
lokasyonlarindaki iki depo arasindaki mesafe |[x1-x2| + |y1-y2] ile hesaplanir.

Girdi Formati

Girdinin ilk satirt N ve K tam sayilarini igerir.
Ardindan depolarin koordinatlarini gosteren N tane x,y tamsay: cifti verilir.

Cikti Formati

Tek bir tamsayi c¢iktisi verin. Bu tamsayl RoboX'un en fazla K depoyu atlamasini igerecek
sekilde teslimat rotasini tamamlamak icin seyahat etmesi gereken minimum mesafeyi temsil
eder.

Limitler

e 3 <N <500

e — 1000 < x,y <1000
e K< N



Alt Gorevler
Alt Gorev 1 (9 Puan)

e N<10

Alt Gorev 2 (37 Puan)
e N <100

Alt Gorev 3 (54 Puan)
e Ek kisit yoktur.
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Ornek Cikti

4

Ornek Aciklamasi

En fazla 3 tane depo atlanabilir. (9,4), (11 -8), ve (20,30) koordinatlarindaki depolarin atlanmasi
sonrasi RoboX (2,2), (3,3) ve (4,4) lokasyonlarindaki depolari ziyaret eder. Minimum mesafa bu
durumda 4 olur.



