Can’in Matrisi COzUm

Herhangi bir NxM ilk karede eger hi¢ engel yok ise sol Ust kareden sag alt engele toplamda
Kombinasyon(N+M-2 , N-1) farkli sekilde gidebiliriz. Bu kombinasyon islemini hesaplarken 1 den
1075'e kadar olan faktoriyelleri dnceden hesaplayip, mod'u alinmis bir saylyr bélmek igin de
inverse modulo iglemini kullaniyoruz, daha fazla ayrinti igin koddan inceleyebilirsiniz.

Peki bir engel oldugu durumda ne yapabiliriz, Tum durumdan istenmeyen durumu c¢ikartarak
cevabi bulabiliriz, tim durum bdtin NxM icin cevap olur. Eger engel X,Y noktasinda ise
istenmeyen durum X,Y ye farkli gitme sayimiz. K(X+Y-2, X-1) ve X,Y den en sona gitme sayimiz
K(N-X + M-Y, N-X) bu iki degerin ¢arpimi olur. Bu istenmeyen degeri tim durumdan cikartarak
cevaba ulasabiliriz.

iki engel oldugunu disiinelim. istenmeyen durumu her iki engel igin hesaplamamiz gerekli, ilk
olarak sadece 1. engelden gectigimiz durum sayisi ile ardindan sadece 2. engelden gegtigimiz
durum sayisini hesaplariz, ardindan bu durum sayilarinin toplamini cevaptan ¢ikarttigimizda bazi
durumlari birden fazla kere g¢ikartmis oluruz. Bu durumlar hem 1den hem de 2den gectigimiz
durumlardir, bunu yine ayni mantik ile hesaplayabiliriz. Buldugumuz degeri de istenmeyen
durumumuza eklersek cevabi buluruz. Cevap= Tum Durum - 1. den gegilen - 2.den gegilen + hem
1. den hem 2. den gecilen.

iki'den daha fazla engel oldugu durumda, sirasiyla 1.'den gegilen 2.'den gegilen 3.'den gegilen
..... k.'"dan gegcilen, 1. ve 2.'den gegilen, 1. ve 3.'den gegilen ............ her engelin ge¢cme ve
gecilmeme durumlarina goére toplamda 2"k tane durumun hepsi i¢in ayri ayri hesaplamamiz
lazim, eger tek sayida engelden gecerek en sona ulasma sayimizi hesapladiysak bunu cevaptan
cikartiyoruz, eger ¢ift sayida engelden gecerek en sona ulastiysak bunu cevaba ekliyoruz, bu
sayede istenen sonuca ulasabiliyoruz. Bu isleme igcerme digarda prensibi denir.

C6ziim Kodu:

#include <bits/stdc++.h>
using namespace std;
typedef long long int lint;
const int MOD = 1000000007;
const int MAX N = 200005;
lint fact[MAX NJ;

int n,m,k;

pair <int,int> d[MAX NJ;

lint fast pow(lint a, lint b) {
if (b==0) return 1;



if (b==1) return a;
long long int tmp = fast pow(a,b/2);
if(b&l) return (((tmp*tmp)SMOD) *a) $MOD;
return (tmp*tmp) $MOD;

}

void init fact () {
fact[0] = 1;
for (int i =

{

1; 1 < MAX N; i++)
fact[i] = (fact[i-1] * i) % MOD;
}

lint bolme(lint a, lint b) {
return (a * fast pow(b,MOD-2)) % MOD;

\

}
lint comb (int a, int b) {
return bolme (bolme (fact[a], fact[b]), factla-b]l);

lint cozum(int a, int b) { // a x b yerin cozumu
if (a<=0 || b<=0) return 0;
return comb (a+b-2, a-1);

lint calc(int state) {
vector <pair<int,int> > v;
v.push back(pair<int,int>(1,1));
v.push back(pair<int,int>(n,m));
for (int i = 0; 1 < k; i++)
if (state & 1<<i) {

v.push back(pair<int,int>(d[i].first, d[i].second));

}
sort (v.begin(), v.end());
for (int i = 1; 1 < v.size(); 1i++)
if(v[i-1].second > v[i].second) {
return 0;
}
lint retval = 1;

for (int i = 1; 1 < v.size(); 1i++)
retVal = (retval * cozum(v[i].first-v[1i-1].first
v[i].second-v[i-1].second + 1) ) % MOD;
return v.size()%2==0 ? retVal : -retVal;
}
int main () {

init fact();

cin >> n >> m >> k;
for (int 1 = 0; 1 < k; i++)

+

1,



cin >> d[i].first >> d[i].second;
}

lint ans = 0;
for (int i = 0; 1 < (1<<k); 1i++) {
ans = (ans + calc(i) + MOD) % MOD;

}
cout << ans << endl;



